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D-M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

-1. WSTEP
1.1, Priedmiot SST

Przedmiotem niniejsze;j szczeoo{owej specyfi kacp technicznej (SST) sa wymagania techniczne dotyczace
~ wykonania i odbioru robét drogowych obejmujacych przebudowe dr001

1. 2 Zakres stosowania SST

Szczegoélowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. i :

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspélne dla rob6t objetych calym

zadaniem. Poszczegolne asortymenty Tobot przedstawmno w za}aczonym zestaw1en1u pozyql kosztorysowych »
/OFERTA/. : .7,

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte'w SST wymienione ponlzeJ ol\reslema nalezy rozumie¢ w kazdym przvpadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$é¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czesé stanowch odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznyimi zw1qzanym1 z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (moniazowa) - dr oga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pOjaZdOW
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoficzeniu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznodci- zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, - przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej - pomigdzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem. ' ‘

- 1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu pomformowany jest Wykonaweca), -odpowiedzialna za nadzorowanie
robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czes¢ korony drogi pr zeznaczona do ruchu pojazdow. -

1.4.7. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania rcbotaml ido
wystepowania w jego mieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. . Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczaml fub chodmkam1 zatokaml pasaml awalyneoo postoju i
- pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ]Ch po%qczema

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i

ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja  potwierdzeniu przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu
na podfoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.



a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych. '

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewnlajqca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrdéwnawcza - warstwa stuzaca do wyrownama nieréwnosci podbudowy lub profilu 1stme_)qce]

v naw1erzchm

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszema obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa
moze skiadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$é podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spehllajqca obok funkcji nosnych, funkqe

* zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przemkamem czastek podtoza. Moze zawierad

- warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.
") ‘Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przemkama czgstek drobnych gruntu do
- warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

h) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajqcej sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyZznie pionowego przekrOJu w 0si d10g1

1.4.17. Obiekt MOStOWY - most, wiadukt, estakada, tunel, kfadka dla pieszych i przepust. :

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga spec;alme przyg otowana i odpowiednio unzymana do przeprowadzema
_ ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi toleranqaml a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chrochych lud21 i srodowisko przed ucmzhwosmaml powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chw1lowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen
~ organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz- do ruchu pieszych, s%uzqca Jednoczesme do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni. .

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rod21my lub nasypowy, lezacy pod naw1erzchnxq do gl@bokoscx
przemarzania. .

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie - ‘polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub mnych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

. 1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego Iub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych. trasy w planie i przekroju podiuznym)
~ istniejacego pofaczenia.

1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamkm@tym przemaczona do przeprowadzema cieku,
" szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

. 1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.29. Slepy kosztorys, zestawienie pozycji kosztorysowych /oferta/ - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci
(przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.30. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.31. Zadanie budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robot zwiagzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli
drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i polecemaml
Inzyniera/Kierownika projektu. :

1.5.1.. Przekazanie terenu budowy Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych
przekaze Wykonawcy - teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi. uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw giéwnych trasy oraz reperow, dmenmk budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. '

Na Wykonawcey spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja proyektowa

‘Dokumentacja’ projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obllczema i dokumenty, ktére stanowig przetargowa
dokumentacje projektowa oraz prOJektowq dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane
Wykonawcy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentaqq projektows i SST

‘Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby Jednym z nich sa
'obow1qzujqce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacp

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowmzuje kolejnos¢ 1ch waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0géInych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast pow1adomxc Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzm o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazmejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkle wykonane roboty i dostarczone materialy beda zcodne z dokumentac;q projektowa i SST.

Dane okreslone. w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od kt()rych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzxa{u tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli
musza wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog q przekraczaé
dopuszczalnego przedziahu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja prolektowa_ lub SST i wplynie -
to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastqplone innymi, a e]ementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy

- 1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu, zatwierdzony -
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w-okresie trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb i postepu
robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
. stosunku do zatwmdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
pro_]ektu '
"~ W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obs}uoxwal wszystkle tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, svgna%y itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w cene
kontraktows,.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykarczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) - utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i woko} terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla
~ 0s6b lub dobr publicznych i innych, a wymkajqcych z nadmiernego halasu, wibracji, zameczyszczema lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie Jeoo sposobu dzialania. :

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie - utrzymywa¢, wymagany na podstawie ‘odpowiednich przeplsow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach. biurowych, mleszkalnych maoazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materla}y ’;atwopalne beda skladowane w sposob zoodny z 0dpow1edmm1 przeplsaml 1 zabezpleczone przed:
dostepem osob trzecich. -

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w spos6b trwaty s szkodliwe dla otoczema nie beda dopuszczone do uzyc1a

Wszelkie materlaly odpadowe uzyte do rob6t beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawmonq
Jednostl\(;, jédnoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na $rodowisko.
Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunklem przestrzegania wymagan techno]oowznych wbudowania.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wyl\onawca odpowiada za ochrong instalacji na pow1erzchn1 ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiladcicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpleczeme przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

- Wykonawca -zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla. wszelkiego rodzaju

* robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen pod21emnych na terenie budowy i

powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne -0 zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi - Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i- urzadzen -podziemnych wykazanych w 'dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowq mieszkaniowa, Wykonawca qume realizowac roboty w
sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sq51edztw1e budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na blezqco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawea a wiadcicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie beda one sprzeczne z postanow1emam1 zawartyml w war unkach Umowy.
1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pOJazdow
Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczef naciskéw osi na drogach pubhcznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. _ :

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagarn okreslonych powyzej nie pod]eﬂajq odrqbnej
zaptlacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za OChI‘OI’lQ robot i za wszelkle materla{y i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli- Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 oodzmy po otrzymaniu tego polecema

1.5.12. Stosowarnie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze cemralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w
pefi odpowiedzialny za przestrzegame tych postanow1en podczas prowadzema robot.

'1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych

- Gdziekolwiek w dokumentach korntraktowych powo}ane sa konkretne normy i przepisy, ktére spelnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powofanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub
‘wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem:ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomiedzy powolanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia. ' ; ,

2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materialéw -

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robét,- Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodita wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow. '

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodia nie oznacza automaryczme ze wszelkle materialy z danego
zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazama ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrod%a W Sposéb mey‘y spea‘majq wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materlalow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnvch wladz na pozyskanie materiatow ze
zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstaw1 Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekeji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelienie wymagan ilociowych 1 jako$ciowych materiatow
pochodzacych ze zrédet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopoéw i miejsc pozyskania materialow miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc beda
wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad wedlug wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.



2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy na wiasny
koszt. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw
Nie przewiduje sig.
2.5. Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowa%y SWOJQ Jakosc i w’:asc1wosc:1 i by%y dostepne do kontroli
przéz Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zoroamzowanych
przez Wykonawceg i zaakceptowanych przez Inzymera/Klerowmka pro;ektu .

2.6. Inspekcja wytworm materialow

Wytwornie materiatdw - moga byé okresowo kontrolowane ' przez Inzymera/Kxerowmka projektu w celu

sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcp z wymaganiami. Probki materiatéw ‘moga by¢ pobierane

w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej

partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcie v»ytwoml ‘musza by¢ spelione

nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bgdzxe mial zapewniong wspo%pracc; i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji, _

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgdci wytwémi gdzie
‘odbywa sie produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot, ©

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w. miejscu nie nalezacym do -Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzymera/Klerowmka prolel\tu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych mlejscach

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i
powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie organizacji
rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych
wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST-i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

~ Sprzet bedacy wilasnosciag Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymyw any w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodow1ska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. '

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

‘Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja -mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kicrownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika prOJektu pod . warunklem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach pub]lcznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
SST, projektem orcamzaql robot ‘opracowanym przez Wykonawcg oraz polecemaml 1nzymera/Klerowmka
projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rob6t.
Wykonawca jest odpowiedzialny. za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczeme wysokosci wszystkich
. elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacp prOJektoweJ lub przekazanyml
na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu. :
Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczamu robot zostana, usunigte przez Wykonawcg na
- wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika prolel\tu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
. oparte .na wymaganiach ri_eslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia
z przesztodci, wyniki-badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny: by¢ wykonywane przez Wykonawce; W czasie okreslonym '
przez Inzyniera/Kierownika pro_]ektu pod grozba zatrzymama robot. Skutki fi nansowe z'lego lylu}u pomesxe
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowiazany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakodci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot owarantujqcy wykoname robét
zgodnie z dokumentaqq prOJektowq, SST oraz ustaleniami.
Prorrram zapewnienia jakosci powinien zawierac:
= orcanlzacm wykonania rob6t, w tym termmy i spos6b prowadzenia robot
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Tobot,
— sposob zapewnienia bhp.,
- = wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
—  wykaz os6b odpowiedzialnych za )akosc i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow
robot,
—  system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robét,
—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot 1 jakosci materiatow. Wykonawea zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz rob6t.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.



Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
~.przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali Jakl zakres kontroh Jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzyn1erow1/K1erown1kow1 projektu $wiadectwa, ze wszystkle stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajgcych procedury-badan.

lnzymer/Klerowmk projektu bedzie mxec nieograniczony dostqp do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich
inspekc;ji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé  Wykonawcy plsemne 1nformaCJe 0 Jaklchkolwwk
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w.pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z orgamzowamem i prowadzenlem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek -

Probki beda pobierane. losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe clementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodoblenstwem
wytypowane do badar.

~ Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢. zapewniona mozliwosé udzxa%u w pobieraniu probek.Pojemniki-do
pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badaf wykonywanych przez Inzymera/K1erown1k projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie  zostana przez
» Wykonawcq usunigte lub-ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stherdzema usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawm_]qcy

'6.4. Badania i i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystqplemem do pomiaréw lub badan, Wykonawca pow1adom1 Inzymera/Klerowmka projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu. :

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej.

Wyniki badan (kople) beda przel\azywane Inzymerow1/Kler0wmkow1 prOJekru na formularzach wedhig
~ dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badama prowadzone przez lnzymera/Klerowmka projektu

Inzymex/Klerowmk projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, poblerama probek i badania materialow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub
~ aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sa objete certyfikacja okres$lona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi SST.



W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi prolektu

Jakiekolwiek matena}y ktére nie spe:‘majq tych wymagan beda odizucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym 0b0w1qzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy - beda “dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposredmo jeden pod drugun bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem Za}402111ka i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu: -
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczeg6lnosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej, )
— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
robdt,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeoolnych elementow robdt,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i pl zyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu, ;
— daty zarzadzema wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- — zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i ostatecmych odbioréw robét,
. — wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywama robot podleoaJQC}/ch ocrramczemom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
— dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywama'
robdt,
— dane dotyczace sposobu wykonywama zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadwnvch badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,
= wyniki préb poszezegdlnych elementow budowli z podamem kto je przeprowadza%
— inne istotne informacje o przebiegu robot. w _
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie. ' '
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podplsuje Z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta “do ~ dziennika budowy obliguje Inzvmera/Klerowmka projektu do ustosunkowama sie.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecefi Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do ksigzki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w

programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.



(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, :

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) -umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cyw11no prawne,

d) protokoly odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

) kores'pondencj@ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w mle_pscu odpowxedmo zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolw1ek z dokumentéw budowy spowoduje Jeao natychmiastowe odtworzenie w formie
- przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzymera/Klerowmka prOJektu i przedstaw1ane do
* wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7. 1 Ogolne zasady obmlaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zak] €s wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja prOJektowaU SST

w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie

obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw. :

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
- SST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukornczenia wszystluch robot Bledne dane zostang popraw1one wg
- instrukcji ]n7ymera/K1erowmka projektu na plsmle

7.2, Zasady okreslama ilosci robét i materialow

D%uoosm i odleO}osm pomu@dzy wyszczeoolmonyml punktam1 skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuiz Tinii
osiowej.

Jesli SST wiagciwe dla danych roboét nie wymagajq tego inaczej, objetosci beda wyhczone wm Jako diugosé
pomnozona przez $redni przekroj.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie Luzatdzema i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bc:dq 7aakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. i

* Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4, Czas przeprovwadzenia'obmiaru :

Obmiary beds przeprowadzone przed ostatecznym odblorem odcinkéw robot a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. :

Obmiar roboét zanikajacych przeprowadza sig¢ w czasie ich wy konywama

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub  objetosci beda uzupelmione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi ostatecznemu,

c¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

82 Odbiér robét zahikajqc)'ch i ulegajgcych zakryciu

- Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
.ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postqpu robot.
Odbioru rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. -
Gotowo$¢ danej czeéci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpxsem do d21enn1ka budowy i Jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzynier a/Kierownika projektu.
© Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakrycxu ocenia Inzymer/Klerowmk prolektu na podstaw1e dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparmu 0. przeprowadzone pom1ar>, w konfrontacp
7 dokumeéntacja projektowa, SST i uprzedmml ustaleniami.

8.3. Odbiér czesSciowy
Nie wystepuje.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostateczneﬂo robot

*Odbidr ostatecmy poleva na fi nalnej ocenie rLeCLyWIStCUO wykonama robot w odmeSIemu -do ich ilosci, ]akoscx
i warto$ci.

Catkowite zakonczeme robét oraz ootowosc do odbloru ostatecznego bedzie stherdzona przez Wykonawce -
wpisem do dziennika budowy z bezzw}ocznym p0w1ad0m]emem na pismie o tym fakcie Inzymera/Klerowmka
projektu. :
Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzymera/Klerowmka prOJektu zakonczenia robot i przy, jecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2. .

Odbioru  ostatecznego robc’)l dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw,  wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST. '

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
~zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rtobot uzupelniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosei i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

- 8.4.2. Doku'mehty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru ostatecznego roboét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegOtowe specyfikacje techniczne (podslawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajgce Iub
zamienne),
recepty iustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST,
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7. opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,

8. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczeJ

W ‘przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumlemu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe Iub uzupemlajqce beda zestawione wg Wwzoru

ustalonego przez Zamawiajacego. : '

Termin wykohania robot poprawkowych i rob6t uzupemiajacych wyznaczy komisja.

v 8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr poowarancy_]ny polega na ocenie wykonanych robot zwxqzanych z usum@mem wad stw1erdzonych przy ’
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. :
-Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na pOdStanC oceny w1zualne3 oblektu z uwzolenlemem zasad
opisanych w punkc;e 8 4 ,,Odblor ostateczny robot”. :

9. PODSTAWA PLATNOSCI |
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena Jednostkowa skalku]owana przez Wykonawm; za jednostke obmiarowa ustdlona dla
danej pozycji kosztorysu /oferty/.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej /oferty/ quZJe uwz°1¢dmac wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla teJ roboty v w SSTiw dokumentacy projektowe;.
Ceny jednostkowe robét beda obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
. warto$¢ zuzytych materialow. wraz z kosztarm zakupu maoazynowama ewentualnych ubytkow 1 transportu

na teren budowy, = : L
~  wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszqcyml kosztam1
—  koszty posredme zysk kalkulacyjny i ryzyko,

“podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. '

|

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdinych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszezegdlnione w kosztorysie.

-10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi

_ zmianami).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086 z pézniejszymi

zmianami).
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- ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
» l.l.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyﬁkacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych. .
1.2. Zakres stosowania SST 7 |

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana Jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. :

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzema robét zwigzanych z wszystkimi
- czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzeme w terenie przebleou trasy drogowej oraz
potozenia obiektow. mzymersklch :

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza: -

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si), -

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

‘e)  zastabilizowanie punktéw w 'sposéb trwaty, ochrona ich przed zmszczemem oraz oznakowanie W sposob -
-ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie. : :

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty za%amanla osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczqtkowv i koficowy punkt
trasy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace fobét podano w SST D- M-00.00.00 ., Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2 1. Og6ine wymagania dotyczqce materialéw

Ooolne wymagania dotyczace materialow, ich pozvsklwama i sHadowama podano w SST D-M-00.00.00
" ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny -
mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m 1 diugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm 1 dlugosei od
0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dhugosé okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.



3.2. Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nast@pujqcy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

. — dalmierze,

—  tyczki,

- faty,

—  ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drooowej i Jej punktéw wysokosciowych. powinien 0warantowac
uzyskame wymaganej dokladnoéci pomiaru.

4 TRANSPORT
v 4 1. Ovolne wymagama dotyczqce transportu.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow A
~ Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy moina przewozfc’ dowolhymi'érodkami transportu. -
5. WYKONANIE ROBOT )
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M—_OO;O0.0_O: ,»Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomlarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z ob0w1qzujqcy1n1 lnst1 ukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
~ wspolrzedne punktdw gltéwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materialy. dostarczone przez ZamaW1anceoo Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obhczema i
. pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robét. -
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace 0dpow1edme kwahﬁkaqe i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast pomformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu -
_ punktow gléwnych trasy

i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne Z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ ro7poc7ete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardéw przez Inzyniera. _ )
Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okre$lajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéow. Forma i-wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpow1ed21alny za ochrone wszystkich punktéw pomlarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jést konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do obowigzkow
Wykonawcey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw

wysoko$ciowych
Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granica robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m.



Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢
500 metrow, natomiast w terenie falistym powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleéznie od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposéb wyk]uczajqcy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyrownamu byl
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc mwelaqg podwodjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zaw1era]ape wyrazne i Jednoznaczne
-okreslenie nazwy reperu i Jevo rz@dnej

'5.4. Odtworzeme osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje pro;ektowq oraz inne dane geodezyjne przekazane

przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci pohoomzaql panstwowej albo innej osnowy geodezyijnej,
okreslonej w dokumentacji pl‘()_]ektOWB_] o

O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach Oiownych iw punktach posredmch w odleglosm za]eznej od

- charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumemacp pro;ektowej nie moze

by¢ ‘wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokiadnoscig do 1 cm w

stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi

palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

. Wyznaczeme przekro_]ow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowg -oraz w miejscach wymagajacych
_uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robéti w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej I metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykoname nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT -

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robét ‘

Ogolne zasady kontroli jakos’éi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
'6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych A ' ‘

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6 ,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT '

8.1. Ogoélne zasady odbioru rob6t

Ogélne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.



8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw

pomiaréw geodezyjnych lub protok6hu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

‘9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyciqce podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogo]ne” pkt 9;

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:

-10.

| SO RS

SN L AW

- - sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokoscxowych

uzupekienie osi trasy dodatkowym1 punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w. sposéb. trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie u}atWIance

odszukanie i ewentualne odtworzeme '

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywama prac 0eodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyj jna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartooraf i, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



PODBUDOWA Z KRUSZYW.

WYMAGANIA OGOLNE
- D-04.04.00 .

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji - technicznej (SST) sa. wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowama SST . |

Szczego{owa specyﬁkaqa techmczna (SST) jest stosowana Jako dokument przetargowy i konrraktowy przy
zlecamu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji- dotycza zasad -prowadzenia robét zw1azanych z wykonywaniem -
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S- 06107 [21] i Obe_]mlqu wykonanie podbudm\y 2z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

D-04.04.02 . :

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z° ustalemaml podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudowg zasadmcza wg Katalogu typowych konstlukcp nawierzchni
- podatnych i pétsztywnych [31]. : -

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, poleoajqcy na 0dp0w1edn1m zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sq zoodne z obowigzujacymi, odpoWiednimi'polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ocolne” pkt 1.4 oraz w SST D-04.04. 07 Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechamczme U

1.5. Ogélne wymagama dotyczace rob6t
Ogolne wymagania dotyczqce robét podano w SST D- M 00.00.00, Wymagama ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wvmagama dotyezgce materlalow

Ogodlne wymaaama dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D- M 00.00.00
» Wymagania ooolne pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materialéw »

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre§lona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gdémnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.



Tablica 1.

Wymagania
" : Kruszywa .| Kruszywa lamane 2" .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne R e Badania
Wiasciwosci : Podbudowa . ) wedlug
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawarto$¢ ziamn mmejszych mz 0 073 od 2 do od2 | od2do od2 od2 | od2 ‘PN-B-06714
mm, % (m/m) -+ 10 do 12 10 do 12 do 10 do 12 -15 3]

2 Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nic - - . . PN-B-06714

| wiecej iz - - I 5. 13 1 8 it -15 [3]

3 Zawartosc¢ ziarn nieforemnych h PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz 35 45 35 408 il ) 16 (4]

4| Zawartos¢ zanieczyszezen - : : :

| organicznych, %(m/m), nie wigcejniz | 1 . | 1 1 O e PN-B- 04481 0]
= TR = TR ‘ -

> 2;';:;:2“;5’;";1‘;334 *;",;;’ﬁ;‘:’vﬁrg;gygf 0d30do| 0d30 |od30do|od30do| . BN-64/8931
04481,% 70 do 70 70 70 ) ) -01 [26]

6 Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles '

a) scieralnos¢ calkowita po. petnej| . _ o - . . o
liczbie obrotéw, nie wigcej niz " «.35 45 35 50 40 1. 50 PN-B-06714
b) cieralnod¢ czesciowa po 1/5 pelnej _ e o - o -42[12]
liczby obrotéw, nie wiecej niz A 30 - |- 40 30 - 35 30 35 - "

7 | Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wigcej niz d L PN-B-06714

. 25 4 3 d 6 8 218 [6]

8 Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 . o i PN-B-06714
cyklach zamraza- ) 5 10 5 10 5 10 - -1917]
nia, %(m/m), nie wigcej niz | :

9 g ; - : . PN-B-06714
‘Rozpad krzemianowy i zela- ©37(10]
zawy lacznie, % (m/m), nie wigcej niz - - - - 1 3 PN-B-06714

_' ) © O -39011]

10 | Zawartos¢  zwiazkéw  siarki w ) | O

'przellczemu na SOs, %(m/m), nie wigcej 1 1 S | 1 2 4 - PN-B-06714
7 fiiz i : -28 [9]_

11 | Wskaznik- nosnosci  Wyee mieszanki
‘kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a).przy zageszezeniu Is > 1,00 30 60 80 60 30 60 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 ; , ) 4 [21]

120 - 120 - 120 -

© 2.3.3. Materiat na warstwe od‘cibuajacah
Nie wystepuje.

2.3.4. Materialy do ulépszan'ia wiasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwos$ci kruszyw stosuje sie:

— _cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

- wapno wg PN-B-30020 [19],

— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],

— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].-

Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektow ulepszania kruszywa
i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.5. Woda ‘

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu <
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:



a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W rmejscach trudno
dostepnych powinny byé stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4.VTR_ANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu .
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw o ' ‘

~ Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
~ zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1zaw1100cemem

Transport cementu powinien odbywa¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24]. '

- Transport pozosta}ych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaoamaml norm przedmxotowych

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonama rob6t
Ogolne zasady kaonama lObOt podano W SST D-M-00. 00. 00 ,,Wymaoama ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spe}mac wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.
Podbudowa powinna byé¢ utozona na podlozu zapewniajacym meprzeml\ame drobnych czastek gruntu do
podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawxd%oweco ukszta}towama podbudowy powinny byc wezesniej przygotowane

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzegddch 1ownole0’rych do osi drom lub w inny sposob

zaakceptowany przez Inzyniera.

~ Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢- namaamegme sznurl\ow lub linek do wytyczema TobGt
w odstgpach nie w1¢kszych niz.co 10 m. '

'5.3. Wytwarzame mleszankl kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia Jednorodnosm nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez . mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. .Mieszanka po
wyplodukowamu powinna by¢ od razu transportowana na mlejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla
1ozsegre<70wamu i wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zaggszczame mleszankl

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozk’fadana w warstwie o jednakowej grubosci, tak1ej, aby jej ostateczna
grubo$é po zageszczeniu bylta réwna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada
si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokoscmwych ) _
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac w1]g0tnoscx optymalnej, okreslonej
wedhug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zostaC osuszony przez mieszanie i napow1etrzame Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartoici, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa Jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci,
mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi
wskaznika no$no$ci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Nie przewidujé sie wykonania odcinka prébnego.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ufozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to



jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6 1.-Ogo6lne zasady kontroll jakosci robét

- Ogolne zasady kontroll jakosci robot podano w SST D- M 00.00.00 ,,Wymaoama ogolne” pkt 6.
6.2. Badama przed przystapieniem do robot

._Przed przystaplemem do robot Wykonawca powinien wykonac badama kruszyw przeznaczonych ‘do wykonania
rob6t 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materla}ow Badanla te powinny
obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3.‘Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ Qraz_'zgkres badan podano w tablicy 2.

‘Tablica 2. Czqstotliwps’é ora zakres badan przy budowie podbudoWy z kruszyw stabilizoWanych_mechanicznie

Czestothwoéc badan
Maksymalna
pmweruhma

Mihlr_nalnd liczba
badan na dziennej

Lp. Wyszczegé]niehie badan ! < | podbudowy przy-
dzialce roboczej padajaca na Jedno
badanie (m y
1 'Uziamiénie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy : - 10 p_r(')bék na 10000 m”

dla kazdej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie kruszywa

4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed ]e_} zageszczeniem. Wyniki badaf powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mleszankl

Wilgotnosé mieszanki pownma odpow1adac wilgotnosci optymalnej, okr eslonej wedtug proby Pxoctora zoodme
z PN-B-04481 [1] (metoda 1I), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okieslic wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zaoes7c7ema nalezy oprze¢ na
metodzie obciazen p%ytowych wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m’, lub wedhug zalecen
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stablhzowaneJ mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E, do pierwotnego modutu odksztalcenia £, jest nie wigkszy od 2.2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.
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6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposGb losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech g_eometrycznyéh podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw ) ’ _
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w - tablicy 3.

" Tablica' 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomlarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegélnjgnie badan i pomiaréw - |- Minimalna czgstotliwos’é pomiaréw

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na.l_ km

‘W sposob ciagly planografem albo co 20 m fata na

2 | Réwnos¢ podiuzna kazdym pasie ruchu

3 |Réwnosé poprzeczna p ' |10 razy na 1km
4 | Spadki poprzeczne® - |10razynal km
"5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie® - {co 100'm
- 7. | Grubosé podbudowy . Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’

Przed odbiorem:

w3 punktach, lecz nie rzadZIeJ niz raz na 2000 m

'8 | Nognosé podbudowy: , 7
" | - modut odksztalcenia , €O najmniej w dwc’)ch prz'ekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste v co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*). Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i ukszta}towama osi- w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtdwnych tukow pozwmych

6.4.2. Szerokos$¢ podbudowy 7

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 ¢m, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikoéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mlerzyc 4-metrowa latg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumemaqq projektowa, z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanic osi podbudowy i ulepszonego podloza

0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.



6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o w1qcej niz:
- dla podbudowy zasadmczej +10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudoWy

S R, ‘Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o o
zkruszywa o | Wskaznik - o Mn_fnn?aln)f modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia ; symdlie ugigeie cenia mierzony plyta o
Wios D€ I nie spreiyste pad kelem, mm , $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz o o '
iz. % : d pierwszego od drugiego
m;, & 4.0 kN 50 kN : :(:)bcr:)iazmia I%;»- obciazenia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 © 100 ] 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkarﬁi podbudowy
6.5.1. Nlew’fasmwe cechy geometryczne podbudowy -

Wszystkie pow1elzchme podbudowy, ktére wykazujq w1qksze odchy]ema od okreslonych W punkcre 64
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoéci co najmniej 10 cm,  wyréwnane i
~ powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mnigjsza od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
" podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyé¢ podbudOwe;’ przez
spulchnienie warstwy na pelna grubos¢ do polowy szerokosci- pasa ruchu, -dofozenie materialu 1 powtdrne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$é podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzolqdem Urubosm Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na 0dpow1edn1q glebokos¢,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupehione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zageszczone. '

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszi. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
erubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlas’ciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wy konawca wykona wszelkie roboty mezb@dne
do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 8.



Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzynicra, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczacé podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej ' ‘

Zakres czynnosci objetych cena Jjednostkowg 1m podbudowy z kruszywa stablhzowaneco mechanicznie,

podano w SST .
D-04.04.02 Podbudowa 7 kruszywa famanego stabilizowanega mechanicznie,

- 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10 1. Normy )
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu :
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczame zawartosci zameczyszczen

© PN-B-06714-15

obcych -

3. Kruszywa mineralne. Badama Oznaczanie skiadu ziarnowego
4... PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodq
' . bezposérednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczame zawartosci zameczyszczen
s ' organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badama. Oznaczanie zawartosci -siarki metodq
‘bromowa : '
10. - PN-B-06714-37 Kruszywa- mineralne. Badama Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego -
12.  PN-B-06714-42 . Kruszywa mineralne.. Badania. Oznaczanie sc:eralnoscx w bebnie Los
) Angeles " .
13.  PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
' : Badania techniczne-
14.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni vdrogowych.
‘ Zwir i mieszanka '
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
16.  PN-B-11113. Kruszywa mineralne. Krus7ywa naturalne do navnerzchm drogowych.
' Piasek
17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sk}ad, wymagania i ocena
zgodnosci ' ‘
18.  PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19.  PN-B-30020 Wapno
20.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw )
21. - PN-8-06102 Drogi  samochodowe. Podbudowy 'z kruszyw  stabilizowanych
mechanicznie ' )
22.  PN-8-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i naw1erzchn1a zﬂuczma kamiennego
"23.  PN-8-96035 Popioty lotne
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni
drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modufu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie plyta
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.



D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbélowe specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania
i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy  z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowama SST

- Szezeg6lowa specyfikacja techniczna (SST) _]est stosowana jako dokument przetaroowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zw1qzanych Z. wykonywamem
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte saw SST D-04.04. 00 ,Podbudowa z kruszyw Wymacama ooolne” pkt 1.3.

1.4. Okreslema podstawowe

1.4.1. Podb_udowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obOWIaZUchyml odpow1edn1rm polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymaoama ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagama dotyczace robét

. Ooolne wymagama dotyczace robét podano w SST D 04.04. 00 ,,Podbudowa z kmszyw Wymaoama ogolne
pkt 1.5. .

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymaoama dotyc7qce materialéw

_Ooo]ne wymagania dotyczace materlaiow ich pozyskiwania i sk}adowama podano w SST D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw }amanvch stablhzowanych mechanicznie powmno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm /z wylaczeniem skat wapiennych/.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek g]my.

2. 3 vaagania dla materialéw
23. ] szamleme kluszywa

_UZIamlenle kruszywa powinno byc zgodne z wymaoamaml podanym1 w SST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.3.1. .

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowame podioza powinno odpow1adac wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 52.

5.3. Wytwarzanie mleszankl kruszywa -

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w SST = D-04.04.00 ,,Podbudowa Z:
kruszyw Wymagania ogdlne” pkt 5.3.. ,

5 4 Wbudowywame i zaggszczame mleszankl kruszywa

" Ustalenia dotyczqce rozkladania i zaoeszczama rmeszankl podano w SST D- 04 04.00 ,,Podbudowa z kruszyw
Wymagania og6lne™ pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny
Nie przew1duje sig wykonania odcinka probnego. to w SST
= 6 Utrzymame podbudowy

'Utrzymame podbudowy powinno 0dpow1adac wymaganiom olqeslonym W SST D-04.04. 00 Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogbine” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli Jakosc1 robét podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw Wymagama ogolne”
pkt 6. _ :

6.2 Badama przed przystaplemem do robét

Przed przystaplemem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodme Z ustalenlaml SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6. 2.

6.3. Badanla w czasie robét

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw kontrolnych w czasm robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwosé oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymacama 0gdblne”
' pkt 6.4.

6.5. Zasady postépowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z’
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5. !

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI'



9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymaoama
ogolne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- oznakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
- zaggszczenie rozlozonej mieszanki,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techmczne;,
— utrzymanie podbudowy W czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE ‘ , .
Normy i przeplsy zw1qzane podarno w SST D-04.04.00, Podbudowa z kruszyw. Wymagama og6lne” pkt 10.



